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Roboticky vysavac

4

Diilezité bezpecnostni pokyny

CTETE POZORNE A USCHOVEJTE JE PRO BUDOUCI POUZITI.

Obecna upozornéni

= Tento spotiebi¢ mohou pouzivat déti ve véku 8 let a starsi a osoby se snizenymi
fyzickymi, smyslovymi nebo mentéalnimi schopnostmi nebo s nedostatkem
zkuSenosti a znalosti, pokud jsou pod dozorem nebo byly pouceny o pouzivani
spotiebice bezpecnym zplisobem a rozumi pfipadnym nebezpedim.

= Déti si se spotfebicem nesméji hrat. Cisténi a udrzbu nesméji provadét déti bez
dozoru.

= Jestlize je napajeci privod sitového adaptéru poskozen, musi byt nahrazen
vyrobcem, jeho servisnim technikem nebo podobné kvalifikovanou osobou, aby
se zabranilo vzniku nebezpecné situace.

= Roboticky vysaval se musi pouzivat pouze s origindlnim sitovym adaptérem,
ktery je s nim dodavan. Abyste se vyvarovali vzniku nebezpecné situace, nikdy
nepouzivejte jiny typ adaptéru.

Elektricka bezpecnost

= Pfed pfipojenim adaptéru k sitové zasuvce se ujistéte, Ze se shoduje vstupni napéti
uvedené na typovém stitku s elektrickym napétim zasuvky.

= Sitovy adaptér pripojujte pouze k fadné uzemnéné zasuvce. Nepouzivejte
prodluzovaci kabel.

= Sitovy adaptér neodpojujte od zasuvky tahem za privodni kabel. Mohlo by dojit
k poskozeni sitového adaptéru nebo zasuvky. Sitovy adaptér odpojujte od zasuvky
tahem za zastrcku.

» Pfivodni kabel sitového adaptéru nepokladejte pres ostré pfedméty. Dbejte na
to, aby pfivodni kabel nevisel pres okraj stolu nebo aby se nedotykal zahfatého
povrchu.

= Sitovy adaptér s poskozenou vidlici nebo s poSkozenym privodnim kabelem je
zakazano pouzivat.

= Pro vyménu adaptéru kontaktujte autorizované servisni stiedisko.

= Sitovy adaptér dodavany s timto spotiebi¢em nikdy nepouzivejte pro jiné ucely.

= Sitovy adaptér a jeho privodni kabel udrzujte v suchu.

» Pfivodni kabel sitového adaptéru nepfipojujte a neodpojujte od sitové zasuvky
mokryma rukama.

= Neodkryvejte elektronické &asti robotického vysavace, jeho akumuldtoru nebo
nabijeci zakladny. Neobsahuji zZadné soucasti opravitelné uzivatelem. Servis
pfenechejte kvalifikovanym osobam. Ujistéte se, Ze napéti dodané nabijeci
zakladny odpovida standardnimu napéti zasuvky.
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= Abyste zabranili pfipadnému urazu elektrickym proudem, nepostiikujte roboticky
vysavac¢ nebo jeho sitovy adaptér vodou ani jej neponofujte do vody nebo jiné
tekutiny.

» Pokud nebudete roboticky vysava¢ dlouhou dobu pouzivat, vyjméte z néj
akumulator. Pfed vyjmutim akumuldtoru se ujistéte, Zze je roboticky vysavac
odpojen od zasuvky el. napéti a ze je hlavni vypinac v poloze vypnuto (O).

» Nepouzivejte roboticky vysava¢, nefunguje-li spravné, jestlize byl poskozen nebo
ponofen do vody.

= Abyste se vyvarovali nebezpedi urazu elektrickym proudem, neopravujte roboticky
vysava¢ sami ani ho nijak neupravujte. Veskeré opravy svéfte autorizovanému
servisnimu stiedisku. Zasahem do robotického vysavace béhem platnosti zaruky
se vystavujete riziku ztraty zaru¢nich plnéni.

Bezpecnost pii pouzivani

= Tento roboticky vysavacC je uréen pro pouziti v domacnostech, kancelafich
a podobnych prostorech. Nepouzivejte jej v mistnostech s vysokou vlhkosti, jako
naptf. v pradelnach nebo koupelnach, v priimyslovém prostfedi nebo venku.

= Roboticky vysava¢ neni uréen pro vysavani vody.

= Roboticky vysavac nevystavujte pfimému slune¢nimu zareni a neumistujte jej do
blizkosti otevieného ohné nebo pfistroj, které jsou zdrojem tepla.

= Roboticky vysavac¢ pouzivejte pouze s originalnim pfislusenstvim vyrobce.

» Pfed pouzitim robotického vysavace se ujistéte, Ze v nddobé na prach je fadné
instalovan prachovy filtr.

» Pfed uvedenim robotického vysavace do provozu se ujistéte, Ze jsou vstupni dvere
do vaseho bytu nebo domu zaviené. Odstrante z podlahovych ploch obleceni,
papir, hracky, sitové nebo prodluzovaci kabely a jiné pfedméty, které by mohl
vysavac nasat nebo zachytit. Zaclony a zavésy, které sahaji az na zem, zdvihnéte,
aby nedoslo k jejich zachyceni do vysavace. V pfipadé potieby vymezte prostor
uklidu dodanou magnetickou paskou.

= Na roboticky vysava¢ neodkladejte Zzadné pfedméty ani na néj nestoupejte nebo
nesedejte.

» Pokud je roboticky vysavac v provozu, davejte pozor na déti a domaci zvirata.

= Dbejte na to, aby pfi provozu robotického vysavace nebyly zakryty otvory pro
vystup vzduchu nebo aby nebyl blokovan saci otvor. Jinak mGze dojit k poskozeni
robotického vysavace.

= Roboticky vysava¢ nepouzivejte k vysavani:

- doutnajicich cigaret, hoficich nebo hoflavych predmét(, zapalek nebo popele;
- vody a jinych tekutin;

- ostrych predmétq, jako napt. stiepu, jehel, Spendlikd apod.;

- mouky, omitky a jinych stavebnich materialu;
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- vétSich kusl papiru nebo plastovych sacka, které mohou snadno zablokovat saci
otvor.
» Pfed kazdym ciSténim odpojte roboticky vysavac od zasuvky elektrického napéti
a hlavni vypina¢ pfepnéte do polohy vypnuto.
= K dobijeni akumuldtoru pouzivejte vyhradné sitovy adaptér dodavany s timto
robotickym vysavacem.
= Dbejte na to, aby se napajeci kabel sitového adaptéru nedotykal horkého povrchu.
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i Roboticky vysavac

Navod k pouziti

PRED PRVNIM POUZITIM

Pred pouzitim spotiebice se, prosim, seznamte s navodem k jeho obsluze, atoi v pfipadé, ze jste jiz obeznameni
s pouzivanim spotfebici podobného typu. Spotiebi¢ pouzivejte pouze tak, jak je popséno v tomto navodu
k poutiti. Navod uschovejte pro pfipad dalsi potreby. Pokud piedavate spotiebic jiné osobg, zajistéte, aby u néj
byl prilozen tento névod k poutiti.

Minimélné po dobu trvani zdkonného préva z vadného pinéni, pripadné zaruky za jakost dopovucujeme

K pohodinému ovladani slouzi dalkové ovladani B1, které umoziiuje vysavac zapnout i vypnout, uvést do rezimu
automatického Uklidu, zvolit provozni rezim nebo odeslat roboticky vysavac do nabijeci zakladny.

OVLADACI PRVKY ROBOTICKEHO VYSAVACE
OVLADAC PRVKY NA ROBOTICKEM VYSAVACI

PREPINAC A13 (1/0)
» Prepina¢ A13 Slouzi k zapnuti nebo vypnuti napajeni robotického vysavace.

TLACITKO A7 (ON/OFF)
» Tlacitko A7 ma nékolik funkei. Slouzi k uvedeni robotického vysavace do rezimu automatického dklidu, uvedeni
robotického vysavace do rezimu spanku a zpét do pohotovostniho rezimu, a k zastaveni provozu. V rezimu

uschovat origindlni prepravni karton, balici material, pokladni doklad a potvrzeni o rozsahu od|
prodavajiciho nebo zarucni list. V pripadé prepravy doporucujeme zabalit spotiebic opét do originalni krabice
od vyrobce.

Spotiebi¢ peclivé vybalte a dejte pozor, abyste nevyhodili Zadnou ¢ast obalového materidlu dfive, nez najdete
viechny soucasti spotiebice.

POPIS SPOTREBICE A PRISLUSENSTVI

A1 Piijima¢ infracerveného signalu A17  Spodni senzor proti padu

A2 Naraznik A18  Motorizované gumoveé kolecko levé
A3 Ovladaci panel A19  Spodni senzor proti padu

A4 Viko A20 Krytakumulatoru

A5 Zditka pro konektor sitového adaptéru A21 Rotacnikarta¢

A6 Displej A22  Predni otoné kolecko

A7 Tlacitko ON/OFF A23  Bocni rotacni kartac pravy (R)
A8  Tlacitko PLAN A24  Spodni senzor proti padu
A9 Tlacitko EDGE CLEAN A25 Motorizované gumové kolecko pravé
A10  Systémovy cas / ¢as naplanovaného uklidu A26  Otvory pro piipevnéni mopu
A1 Tlacitko MAX A27  Spodni senzor proti padu
A12  Tlacitko HOME A28  Otvory pro piipevnéni mopu
A13  Prepinac I/0 (zapnuto/vypnuto) A29 Nadoba na prach

A14  Spodni senzor proti padu A30 Saciotvor

A15  Nabijeci kontakty A31 Tlacitko pro otevieni vika
A16  Bocni rotacni kartac levy (L)

B1  Dalkové ovladani B7  Tlaitko HOME

B2 Tiatitko ON/OFF B8  Tiacitko MODE

B3 Smérové tlacitko vpied B9  Tlacitko MAX

B4  Smérové tlaitko vievo B10 Kryt

B5  Smérové tlacitko vpravo B11 Prostor pro baterie

B6  Smérové tlacitko vzad

€1 Akumulator a
€2 Konektor pro pfipojeni akumulatoru

Konektor akumulatoru

D1 Nabijecizakladna D5 Sitovy adaptér
D2  Zditka pro konektor sitového adaptéru D6  Konektor sitového adaptéru
D3  Vysila¢ infracerveného paprsku D7  Kontrola zapojeni zakladny do sité

D4  Nabijeci kontakty

E1  Dridk E6  Krytzasobniku navodu
E2  Pasky suchého zipu homi E7  Piipeviiovaci cepy horni
E3  Pasky suchého zipu bocni E8  Piipeviiovaci cepy dolni
E4  Pasky suchého zipu dolni E9  Antistatick prachovka

E5  Zasobnik navodu

F1  Bocnizapadka F4  Filtr HEPA s rameckem
F2  Viko nddoby na prach F5  Cistici stétecek

F3  Filtr

Gl Zapadka G4 Dolnikryt

G2 Homikryt G5 Svorka

G3  Zapadky G6  Kartacky

H1  Magneticka péska
UCEL POUZITi A VLASTNOSTI ROBOTICKEHO VYSAVACE

Roboticky vysava¢ Ize poutit k uklidu viech typli tvrdych podlah, jako jsou dfevéné nebo lamintové plovouci
podlahy, dlazba, vinyl apod., a koberci s nizkym vlasem. V rezimu automatického uklidu roboticky vysavac efektivné
kombinuje riizné cesty, aby bylo dosazeno optimélniho tklidu celé podlahové plochy.

Saci otvor A30 je vybaven rotacnim kartacem A21, ktery efektivné odstrariuje vlasy, zvifeci chlupy apod. Dva bocni
rotacni kartace A16 a A23 vymetaji necistoty z tézko dostupnych mist podél stén a nabytku a z rohd. Pro vycisténi
vice znetisténych prostor je roboticky vysavac vybaven detektorem prachu. Motorizovana gumova kolecka A18
a A25 chrani citlivé podlahy pred poskrabanim a dokazi prekonat prechodové listy az do vysky 1,5 cm a vyjet
az na 2 cm vysoky koberec. Infraervené senzory v piednim narazniku A2 zamezuji kolizi robotického vysavace
s prekazkami. Bezpecny provoz vysavace v mistnostech, ve kterych se nachazeji schody, umoziiuji spodni senzory
A14,A17,A19, A24 a A27 proti padu vysavace ze schodd.

Dal3i vyhodou robotického vysavae je funkce mopu, kterd umoziuje suché i vihké vytirani hladkych tvrdych
podlahovych ploch. Roboticky vysava¢ béhem vytiréni vyséva drobné necistoty a prach z podlahy tak, aby béhem
uklizeciho cyklu nedochézelo k nadbytecnému znecistovani prachovky.

Pokud pii provozu poklesne napéti akumulétoru pod urcitou hranici, roboticky vysavac automaticky vyhleda
nabijeci zakladnu D1 a zaparkuje do ni, aby se nabil pro dali pouziti.

ani casu a ani pla ého Uklidu pak slouzi k potvrzeni nastavené hodnoty.

TLACITKO A8 (PLAN)

» Tlacitko A8 ma dvé funkce. Kratkym stisknutim v pohotovostnim rezimu nebo béhem nabijeni vstoupite nebo
opustite nastaveni systémového Casu vysavace. Stisknutim po dobu vice nez 5 sekund vstoupite nebo opustite
rezim nastaveni planovaného Gklidu.

TLACITKO A9 (EDGE CLEAN)

= Stisknutim tlacitko A9 vstoupi roboticky vysavat do rezimu uklidu podél stén, ve kterém se pohybuje po obvodu
mistnosti a motorizované bocni rotacni kartace A16 a A23 (cinné vymetaji necistoty z prostoru podeél stén,
nabytku a v rozich k zajisténi dokonalého tklidu.

ZOBRAZOVAC CASU A HLASENI A10
» Na tomto misté se zobrazuje nastaveny systémovy cas, cas naplanovaného Uklidu nebo pfipadné hlaseni
systému robotického vysavace.

TLACITKO A11 (MAX)
= Po stisknuti tlaitka B9 uvedete vysavac do rezimu maximalniho vykonu, ve kterém vysavac uklizi tak dlouho,
dokud se akumulator C1 téméf nevybije.

TLACITKO A12 (HOME)
= Tlacitko A12 ma dvé funkce. Po stisknuti tlacitka v rezimu provozu vysava automaticky vyhleda nabijeci
zakladnu. Stisknutim v reZimu nastavovani planovaného uklidu slouzi k navyseni ¢iselné hodnoty.

OVLADACI PRVKY NA DALKOVEM OVLADANI

Upozornéni:
Dosah signlu dalkového ovladani B1 je priblizné 6 m. Pokud je roboticky vysava¢
umistén mimo dosah signalu, nedojde k jeho pfenosu.

TLACITKO B2 (ON/OFF)
= Tlacitko B2 slouzi k uvedeni robotického vysavace do rezimu automatického Gklidu a k zastaveni provozu.

SMEROVA TLACITKA

= Smérovymi tlacitky B3, B4, BS a B6 Ize manuélné ovladat pohyb robotického vysavace po podlaze. Pfi pohybu
vysavace po podlaze je chod motorizovanych boénich rotaénich kartacu A16 a A23 synchronizovan s pohybem
motorizovanych kolecek A18 a A25. Funkce vysavani je pfitom vypnuta.

Po kratkém stisknuti smérového tlacitka B3 se posune roboticky vysavac vpred. Pro nepietrzity pohyb vpied
pridrzte tlacitko B3 stisknuté. Po uvolnéni tlacitka B3 se pohyb vysavace zastavi.

Po krétkém stisknuti smérového tlacitka B4 se vysavac pootoci proti sméru hodinovych rucicek. Pro nepfetrzité
otaceni vysavace pridrzte tlacitko B4 stisknuté. Po uvolnéni tlacitka B4 se pohyb vysavace zastavi.

Po kratkém stisknuti smérového tlacitka B5 se vysava¢ pootoci ve sméru hodinovych rucicek. Pro nepetrzité
otaceni vysavace pidrite tlacitko B stisknuté. Po uvolnéni tlacitka B se pohyb vysavace zastavi.

V rezimu manualniho ovlddani pohybu provadi roboticky vysavac pohyby dle smérovych tlacitek a senzory
v prednim ndrazniku A2 a A14, A17, A19, A24 a A27 zabraniuji stietu s prekazkami a padu ze schodu.

TLACITKO B7 (HOME)
= Postisknuti tlacitka B7 béhem provozu roboticky vysavac automaticky vyhled nabijeci zakladnu.

TLACITKO B8 (MODE)
= Postupnym mackanim tlacitka B8 volite jednotlivé rezimy klidu robotického vysavace nebo jej uvedete do
pohotovostniho rezimu.

TLACITKO B9 (MAX)
= Po stisknuti tlacitka B9 uvedete vysavac do rezimu maximalniho vykonu, ve kterém vysava¢ uklizi tak dlouho,
dokud se akumulator C1 téméf nevybije.

Upozornéni:

Pokud pouzijete dalkovy ovladac v tésné blizkosti nabijeci zakladny, roboticky
vysava¢ nemusi rozpoznat povel a nemusi spravné pracovat.

Pokud nebudete dalkové ovladani vyuzivat po delsi dobu, vyjméte z néj baterie.

PRIPRAVA ROBOTICKEHO VYSAVACE PRO PROVOZ
MONTAZ A POUZITi BOENICH ROTACNICH KARTACU

= Bocni rotacni kartace A16 a A23 jsou urceny na hladké podlahové plochy a zajistuji efektivni tklid v rozich
apodél stén a nabytku.

Roboticky vysavac otocte spodni stranou nahoru. Pfipravte si bocni rotacni kartice A16 a A23. Zatlacte
postupné oba prilozené bocni kartace presné a silou na koliky, které jsou pro né urené. Dbejte pitom, aby
souhlasily znacky L a R jak na kartacich, tak na téle robotického vysavace. Roboticky vysavac otocte zpét do
provozni polohy.
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» Pokud budete pouzivat roboticky vysavac k tklidu mistnosti, ve kterych jsou polozeny koberce, bocni rotacni
kartace A16 a A23 demontuijte. Pfi demontézi postupujte opacnym zplisobem montéze.

VLOZENI A VYMENA BATERII V DALKOVEM OVLADANI

» Stlacenim uvolnéte zapadku krytu B10 na zadni strané dalkového ovladace B1 a kryt sejméte.

Do dalkového ovladani B1 viozte 2 ks baterie typu AAA (1,5 V). Pii vkladani baterii dbejte na spravnou polaritu,
kterd je vyznacena uvnitf prostoru B11 pro baterie. Nasadte a zacvaknéte zpét kryt B10.

» Pokud jsou baterie vybité, vyménte je za nové. Nekombinuite riizné typy baterii nebo staré a nové baterie.

» Dosah signalu dalkového ovladani B je pfiblizné 6 m.

VLOZENI AVYJMUTi AKUMULATORU

Roboticky vysavac je vybaven Li-ion C1. Pokud byl zabalen é, je nutno jej
pied prvnim pouzitim do robotického vysavace instalovat. PouZivejte pouze originalni typ akumulatoru.
Vysavac otocte spodni stranou nahoru. Ujistéte se, Ze prepinac A13 je nastaven v poloze 0 (vypnuto).

Zkrytu A20 odsroubuijte Sroubky a kryt A20 sejméte.

Konektor C2, ktery se nachazi v prostoru pro ulozeni akumulatoru, pfipojte ke konektoru €3 akumuldtoru.
Pripojeni akumulatoru C1 Ize provést pouze jednim smérem. Akumulator C1 ulozte do prostoru a prostor
uzaviete krytem A20.V piedni ¢asti krytu A20 jsou umistény zapadky, které musi nejprve zapadnout do drazek
v prostoru pro uloZeni akumultoru, a teprve poté Ize kryt A20 priklopit a pripevnit zasroubovanim Sroubk. Po
pfipevnéni krytu A20 otocte roboticky vysavac zpét do provozni polohy.

Vyjmuti akumulétoru €1 provedete opacnym zplisobem. Pfed vyjmutim akumulétoru €1 se vzdy ujistéte, ze
piiepina A13 je nastaven v poloze 0 (vypnuto).

Pokud nebudete roboticky vysava¢ dlouhou dobu pouzivat, vyjméte z néj akumulator C1 a uschovejte jej na
suchém, cistém a chladném misté mimo dosah déti.

UMISTENI NABIJECI ZAKLADNY

Nabijeci zikladnu D1 umistéte ke zdi na tvrdy, vodorovny a suchy povrch v dosahu sitové zésuvky. Dbejte na to,
aby v dosahu 1 m vlevo a vpravo a ve vzdalenosti 2 m pred zkladnou nebyly schody nebo prekazky, které by
branily robotickému vysavaci vyhledat nabijeci zakladnu D1 a Uispésné zaparkovat.

Ke zdifce D2 nabijeci zakladny pfipojte konektor D6 piivodniho kabelu sitového adaptéru a vidlici pfivodniho
kabelu zasurite do sitové zasuvky. Privodni kabel umistéte tak, aby se nezamotal do cisticich kartacd robotického
vysavace.

Po pfipojeni k sitové zésuvce se rozsviti kontrolka D7 signalizujici pripojeni nabijeci zakladny ke zdroji energie.
Pokud nebudete roboticky vysavac dlouhou dobu pouzivat, nabijeci zakladnu D1 odpojte od sitové zasuvky
aulozte ji na suchém, ¢istém a chladném misté.

PRVNI NABIT

Pred prvnim poutitim robotického vysavace je nutno akumulator C1 pIné nabit po dobu nejméné 12 hodin.
Ujistéte se, Ze je nabijeci zakladna D1 spravné umisténa a pfipojena k sitové zésuvce dle kapitoly Umisténi
nabijeci zakladny. Nastavte prepina¢ A13 na robotickém vysavaci do polohy I (zapnuto). Uchopte roboticky
vysavac a rucné jej nasadte do nabijeci zakladny tak, aby se spojily nabijeci kontakty A15 vespod robotického
vysavace s nabijecimi kontakty D4 nabijeci zékladny. Po spojeni kontaktu se zahdjf proces nabijeni.

Roboticky vysavac lze dobit i bez vyuziti nabijeci zakladny. Ke zdiice A5 vysavace pfipojte konektor D6
piivodniho kabelu sitového adaptéru D5 a vidlici pfivodniho kabelu zasurite do sitové zésuvky.

Béhem nabijeni se na displeji A6 vysavace postupné zobrazuje, 11:11" smérem zleva doprava.

Jakmile dojde k pinému nabiti akumulétoru, proces nabijeni se automaticky ukon¢i. Na displeji A6 se zobrazi
hlaseni,FULL (PLNE NABITO).

Roboticky vysavac je pripraven k pouziti.

VYMEZENi VYSAVANEHO PROSTORU MAGNETICKOU PASKOU

Soucasti dodavky robotického vysavace je magneticka paska. Pomoci ni mizete vymezit prostor pro
vysévani, aniz byste museli zavirat dvefe nebo umistovat umélé pekazky v pohybu robota. Roboticky vysavac
magnetickou pasku rozpozna a neprejede ji. Vyda se uklizet jingm smérem.

Magnetickou pasku H1 umistéte pied misto, které nemé roboticky vysavac uklizet, napfiklad vstup do jiné
mistnosti, koberecek, kabely na podlaze, mistnost nebo schodisté se zaoblenymi rohy apod.

Aby paska lépe drzela, mizete ji na krajich upevnit pomoci bézné dostupné oboustranné lepici pasky.

Poznamka:
Magnetickou pasku je nutno polozit pred kazdym tklidem, protoze roboticky vysava¢
si ohraniceni neuklada do paméti.

PROVOZ ROBOTICKEHO VYSAVACE

ZAPNUTI AVYPNUTI ROBOTICKEHO VYSAVACE

= Nastavenim pfepinace A13 do polohy | (zapnuto) zapnete napéjeni robotického vysavace.

» Stisknutim tlacitka A7 (ON/OFF) na ovlddacim panelu nebo B2 (ON/OFF) na dalkovém ovladani se ozve hlaseni
,System rebooting, please wait” (Systém se restartuje, prosim vyckejte) a na displeji A6 se postupné zobrazuji
Cislice 5555 a2 1111. Po restartu se roboticky vysavac uvede do pohotovostniho rezimu a na displeji A6 se zobrazi
viechny dostupné symboly. Tim je roboticky vysava pfipraven k provozu.

Poznamka:

Pokud je roboticky vysavac zaparkovan v nabijeci stanici D1 ve vypnutém stavu, po
nastaveni prepinace A13 do polohy I (zapnuto) se ozve hlaseni ,Please turn on the
power switch (Prosim, zapnéte hlavni vypinac) a na displeji A6 se zobrazi chybové
hlaseni E 2. Nastavenim prepinace A13 do polohy I (zapnuto) se automaticky zahdji
proces nabijen.

Nastavenim prepinace A13 do polohy 0 (vypnuto) vypnete napajeni robotického vysavace. Displej A6 zcela
zhasne. Ve vypnutém stavu roboticky vysavac nereaguje na zadné tlacitko oviadaciho panelu A3 ani dalkového
ovladani B1.

POHOTOVOSTNi REZIM

= Pohotovostni rezim znamen, Ze je roboticky vysavac pfipraven k provozu. Na displeji A6 je zobrazen systémovy
Cas a sviti symboly viech dostupnych funkci.

= Do pohotovostniho rezimu uvedete roboticky vysavat stisknutim tlacitka A7 (ON/OFF) na robotickém vysavaci
nebo tlacitka B2 (ON/OFF) na dalkovém ovladani bud po zapnuti napéjeni prepinacem A13, nebo kdykoliv
béhem provozu robotického vysavace.

REZIM SPANKU

Do rezimu spanku vstoupi roboticky vysava¢ bud automaticky po deseti minutach necinnosti nebo po stisknuti
ovladaciho tlacitka A7 (ON/OFF) na robotickém vysavaci po dobu delsi nez 3 sekundy. Ozve se akusticka
signalizace, displej zhasne a roboticky vysavac automaticky piejde do rezimu spanku.

K probuzeni robotického vysavace z rezimu spanku do pohotovostniho rezimu stisknéte tlacitko A7 (ON/OFF) na
robotickém vysavaci nebo ovladaci tlacitko B2 (ON/OFF) na dalkovém ovladani B1. Probuzeni je doprovézeno
akustickou signalizaci a hlasenim System rebooting, please wait” (Systém se restartuje, prosim vyckejte).

NASTAVENI SYSTEMOVEHO CASU ROBOTICKEHO VYSAVACE

Systémovy Cas je vlastné skute¢ny Cas. Jeho spravné nastaveni je dulezité, pokud si prejete vyuzivat funkci
planovaného klidu.

V pohotovostnim rezimu nebo v rezimu nabijeni v zkladné stisknéte tlacitko A8 (PLAN) na ovladacim panelu A3.
Na displeji A6 se rozblikaji ¢islice pfed dvojteckou, piedstavujici hodiny.

Tlacitkem A12 (HOME) nebo A11 (MAX) nastavte hodnotu pro hodiny. Pro rychlejsi nastavent pridrite tlacitko
A12nebo A11 stisknuté.

Zvolenou hodnotu hodin potvrdte stisknutim tlacitka A7 (ON/OFF). Cislice za dvojteckou, predstavujici minuty,
se rozblikaj.

Tlacitkem A12 (HOME) nebo A11 (MAX) nastavte hodnotu pro minuty. Pro rychlejsi nastaveni pidrte tlaitko
A12nebo A11 stisknuté.

Zvolenou hodnotu hodin potvrdte stisknutim tlacitka A7 (ON/OFF). Tim je systémovy cas nastaven

Pokud neprovedete do 5 sekund zadnou zménu, rezim nastaveni systémového casu se automaticky zrusi a na
displeji A6 se zobrazi diive nastaveny Cas. Nastaveni nebude ulozeno do paméti.

VYPNUTI/ZAPNUTI HLASOVYCH HLASENI

= Pokud vam nevyhovuji hlasova hlaseni systému robotického vysavace, deaktivujte je soucasnym stisknutim
tlacitek A12 (HOME) a A8 (PLAN) na ovladacim panelu A3 robotického vysavace. Roboticky vysava¢ bude
vydavat pouze zvukovou signalizaci.

» Cheete-li hlasov hlaseni znovu aktivovat, znovu stisknéte soucasné tlacitka A12 (HOME) a A8 (PLAN).

VOLBA REZIMU UKLIDU ROBOTICKEHO VYSAVACE
1, Tip:

Pii prvnim Gklidu v novém prostredi pozorujte pohyb robotického vysavace. Miizete tak
rozpoznat problematické prekazky a odstranit je pro pristi klid.

REZIM AUTOMATICKEHO UKLIDU

Stisknéte tlacitko A7 (ON/OFF) na robotickém vysavai nebo B2 (ON/OFF) na dalkovém ovladani. Roboticky
vysavac vstoupi do automatického rezimu uklidu, ve kterém efektivné kombinuje rizné cesty k dosazeni
optimalniho klidu celé podlahové plochy. Jakmile roboticky vysavac dokon¢i tklid, vyhleda nabijeci zakladnu
azaparkuje, aby se dobil.

REZIM UKLIDU PODEL STEN

= Stisknéte tlacitko A9 (EDGE CLEAN) na ovladacim panelu nebo stisknéte tlacitko B8 (MODE) dalkovém ovladani
tak, aby se na displeji A6 se zobrazilo mod1 a zistala svitit ikona A9 (EDGE CLEAN). Roboticky vysavac vstoupi
do rezimu uklidu podeél stén, ve kterém se pohybuje po obvodu mistnosti a motorizované boéni rotaéni kartace
A16 a A23 Ucinné vymetaji necistoty z prostoru podél stén, nabytku a v rozich k zajisténi dokonalého Gklidu.

REZIM UKLIDU OBLASTI O VELIKOSTI 2x2 METRY

Roboticky vysavac umistéte zhruba vprostied plochy, kterou si prejete uklidit.

Mackejte tlacitko B8 (MODE) na dalkovém ovladani tak dlouho, az se na displeji A6 zobrazi mod2. Roboticky
vysavac vstoupi do rezimu Gklidu oblasti o velikosti 2x2 metry, ve kterém se pohybuje v rovnyich, soubéznych
liniich a vysava plochu piiblizné 2x2 metry. Jakmile roboticky vysavac dokon¢i tiklid této oblasti, vrati se zpét do
vyichozho bodu a zahlsi, Cleaning complete” (Uklid dokonéen).

REZIM POHYBU NAHODNYM SMEREM

»  Mackejte tlacitko B8 (MODE) na dalkovém ovladani tak dlouho, az se na displeji A6 zobrazi mod3. Roboticky
vysavac vstoupi do rezimu pohybu nahodnym smérem, ve kterém uklizi tak dlouho, dokud se akumulétor C1
téméF nevybije. Jakmile roboticky vysava¢ detekuje nizké napéti akumulétoru, ukondi dklid a zahlasi ,Please
Charge” (prosim nabit). Potom vyhleda nabijeci zékladnu D1 a zaparkuje, aby se dobil.

REZIM INTENZIVNIHO UKLIDU

Mackejte tlacitko B8 (MODE) na délkovém ovladani tak dlouho, a se na displeji A6 zobrazi moda4. Roboticky
vysavat vstoupi do rezimu intenzivniho klidu, kdy vycisti stejné misto minimalné dvakrat. VV uklidu roboticky
vysavac pokracuje tak dlouho, dokud se akumulétor C1 téméf nevybije. Jakmile roboticky vysavac detekuje nizké
napéti akumulatoru, ukonci tiklid a zahlasf Please Charge" (prosim nabit). Potom vyhleda nabijeci zikladnu D1
azaparkuje, aby se dobil.

REZIM MAXIMALNIHO VYKONU

= Stisknéte tlacitko A11 (MAX) na ovladacim panelu A3 nebo B9 (MAX) na délkovém ovladani B1. Roboticky
vysava zacne uklizet a uklizi tak dlouho, dokud se akumulator C1 téméF nevybije. Jakmile roboticky vysavac
detekuje nizké napéti akumulatoru, ukonci tklid a zahlésf,Please Charge” (prosim nabit). Potom vyhledé nabijeci
zakladnu D1 a zaparkuje, aby se dobil.
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OSTATNi FUNKCE ROBOTICKEHO VYSAVACE

FUNKCE NAVRATU DO NABIJECi ZAKLADNY A NABIJENI

Do rezimu navratu do nabijeci zakladny D1 se roboticky vysava¢ automaticky piepne, jakmile béhem provozu
detekuje nizké napéti akumulatoru C1.

V tomto rezimu roboticky vysava¢ automaticky hledd cestu k nabijeci zékladné D1
a zaparkuje, aby se akumultor C1 znovu nabil. Pokud nebude Uspésny, systém zahlasi,Please wait” (pockejte
prosim) pokusf se 0 to znovu, dokud tspésné nezaparkuje. Jakmile Uspésné zaparkuje, spusti se nabijeci cyklus.
Dbejte na to, aby nabijeci zakladna D1 byla umisténa v souladu s pokyny uvedenymi v kapitole Umisténi
a poutziti nabijeci zakladny. Jinak nemusi dojit k ispésnému zaparkovani robotického vysavace.

FUNKCE PLANOVANEHO UKLIDU
Tato funkce umoziiuje predem nastavit ¢as, kdy mé roboticky vysavat zahajit automaticky uklid. Roboticky vysava¢
poté denné spusti uklid vzdy ve stejny as.

r Poznémka:

m Nastaveni casu planovaného tklidu je zalozeno na systémovém case robotického vysavace.

| Proto pred nastavenim ¢asu planovaného tklidu je nutno spravné nastavit systémovy cas dle
— kapitoly Nastaveni systémového casu robotického vysavace.

NASTAVEN] PLANOVANEHO UKLIDU
Uvedte roboticky vysava¢ do pohotovostniho rezimu.
V pohotovostnim rezimu stisknéte tlacitko A8 (PLAN) na ovladacim panelu A3. Na displeji A6 se rozblikaji cislice
pred dvojteckou, piedstavujici hodiny. Cheete-li v tuto chvili ukoncit rezim planovaného tklidu bez ulozen asu,
znovu stisknéte tlaitko A8 (PLAN). Pokud do péti sekund neprovedete Zddnou akdi, rezim planovaného klidu
se automaticky zrusi a zobrazi se systémovy ¢as.
Tlacitkem A12 (HOME) nebo A11 (MAX) nastavte hodnotu pro hodiny. Pro rychlejsi nastavent pfidrite tlacitko
A12nebo A11 stisknuté.
Zvolenou hodnotu hodin potvrdte stisknutim tla¢itka A7 (ON/OFF). Cislice za dvojte¢kou, predstavujici minuty,
se rozblikaji.
Tlacitkem A12 (HOME) nebo A11 (MAX) nastavte hodnotu pro minuty. Pro rychlejsi nastavent pfidrite tlacitko
A12nebo A11 stisknuté.
Zvolenou hodnotu hodin potvrdte stisknutim tlacitka A7 (ON/OFF). Systém zahlasi ,Scheduling confirmed
(plénovani nastaveno)" a zobrazi se systémovy cas. Pokud nastavenou hodnotu asu nepotvrdite tlacitkem A7
(ON/OFF), nastaveny ¢as nebude ulozen.

ZRUSENI PLANOVANEHO UKLIDU
« Zrueni nastaveného casu pro planovany tklid provedte nastavenim hodnoty ¢asu 00:00 s pouzitim stejného
postupu jako v predchozi kapitole. Systém zahlasi,No scheduling” (zadny planovany tklid).

POUZITi MOPU

Mop je doplitkovou funkci robotického vysavace a je urcen k suchému nebo vihkému tklidu hladkych tvrdych
podlahovych ploch. Sklada se z drzaku E1 a antistatické prachovky E9. Prachovku miizete pouzivat na sucho
ke stirani prachu z podlahy nebo ji miizete predem navlhcit vodou a pripravkem na umyvani hladkych podlah.
Abyste nemuseli prachovku ¢asto demontovat a znovu vih¢it, je drzék E1 vybaven zasobnikem na vodu E5 se
systémem kontinuélniho vihceni prachovky. Pokud prachovku vihdite pred jeji montézi na drzak E1, vzdy ji
peclivé vyzdimejte.

Upozornéni:

Pouzivejte pouze mop ureny pro tento typ robotického vysavace. Drzak E1
nepouzivejte bez antistatické prachovky E9.

Mop neni uréen k uklidu kobercd.

Antistatickou prachovku E9 pripevnéte k drzaku E1 pomoci paskd suchého zipu E2, E3 a E4 na drzaku E1.
Chete-li vyuzit funkci mopu k vihkému vytirani, odklopte kryt E6 zasobniku na vodu E5 a napliite jej Cistou
vodou a kryt fadné zasufite do otvoru zasobniku.

Roboticky vysavat ototte spodni stranou nahoru. Sestaveny mop zasuiite pomoci pfipeviiovacich cepli E7
aE8 do otvordi A26 a A28 v robotickém vysavaci (shodné otvory jsou na obou strandch robotického vysavace).
Vysavat pak otocte zpét do normalni provozni polohy.

Zvolte néktery z rezimi (Klidu a zahajte GKlid.

Po skonéent uklidu vylijte ze zésobniku E5 pfipadnou zbylou vodu a zasobnik ponechejte odkapat na vhodném
misté. Prachovku E9 omyjte pod tekouci vodou, fadné vyzdimejte a nechejte proschnout.

» Demontaz mopu provedete opacnym zplsobem.

FUNKCE GYRO MAPPING (ORIENTACE V PROSTORU)

» Roboticky vysava¢ je vybaven funkci tzv. gyro mapping, kterd dokaze rozpoznat prostorovou geometrii
mistnosti, ve kterych provadi uklid a vysava¢ tak icinnéji vycisti podlahu. Funkce je vestavénd a nelze ji nijak
ovlivnit.

FUNKCE OVLADAN{ ROBOTICKEHO VYSAVACE PROSTREDNICTVIM MOBILNI APLIKACE

Roboticky vysava¢ mizete ovladat i prostrednictvim svého chytrého telefonu nebo tabletu. Aplikace umoziuje
vybér rezimu Gklidu, pozastaveni tklidu i navrat do nabijeci zakladny, poskytuje prehled o dobé tklidu a o stavu
robotického vysavace.

Aplikace je volné dostupné v elektronickém obchodé Apple App Store nebo Google Play. Odkaz na aplikaci
naleznete na konci tohoto ndvodu.

[ Poznémka:

Roboticky vysava¢ podporuje komunikacni protokol IEEE802.11 b/g/n s Wi-Fi frekvencnim

NABIJENI ROBOTICKEHO VYSAVACE

AUTOMATICKE NABIJENI

= Jakmile roboticky vysava¢ pii provozu detekuje nizké napéti akumultoru C1, zaéne automaticky vyhledavat
nabijeci zakladnu D1. Aby roboticky vysavac mohl najit nabijeci zakladnu a zaparkovat do ni, potfebuje vyhledat
infracerveny signal vysilany vysilacem D3 nabijeci zakladny D1. Z tohoto diivodu doporucujeme ponechat
nabijeci zakladnu stale pfipojenou ke zdroji energie.

Po zaparkovani robotického vysavace do nabijeci zakladny se zahdji nabijeci cyklus a nabijeci zékladna prestane
vysilat infracerveny signal. PIné nabiti trva pfiblizné 4 az 6 hodin. Skutecna doba nabijeni zavisi na stavu
akumulatoru. Piné nabiti akumulatoru zajisti az 120 minut provozu.

Béhem nabijeni se na displeji A6 vysavace postupné zobrazuje,11:11" smérem zleva doprava.

Jakmile dojde k pinému nabiti akumulétoru €1, proces nabijeni se automaticky ukonci. Na displeji A6 se zobrazi
hiaseni,FULL" (NABITO).

Pokud dojde k pieruseni spojeni nabijecich kontakt(i béhem nabijeciho cyklu, roboticky vysavat se vzdali od
nabijeci zakladny D1 a sam do ni zpét zaparkuje k obnoveni procesu nabijeni, pokud mu v tom nezabrani
piekazky.

Pokud dojde k vypadku dodavky elektrické energie, nabijeci cyklus se prerusi a bude opét pokracovat po
obnoveni dodavky energie.

Pokud dojde k prekroceni maximélniho nabijectho proudu, nabijeci zikladna D1 automaticky prerusi nabijeci
cyklus.

RUCNI NABIJENI

= Pokud se roboticky vysavac nachazi v pohotovostnim rezimu a detekuje nizké napéti akumulatoru, roboticky
vysava zahlasi ,Please Charge” (Prosim nabit). V tomto pfipadé stisknéte tlacitko A12 (HOME) na ovladacim
panelu A3 nebo tlacitko B7 (HOME) na délkovém ovladaci. Roboticky vysavac automaticky vyhleda nabijeci
zakladnu D1 a zahdji automatické nabijent dle predchozi kapitoly.

Pokud uz je vestavény akumulator €1 natolik vybity, ze vysava¢ neni schopen vyhledat nabijeci zakladnu, na
displeji se zobrazi hlaseni, Lo" (Nizké napéti). V tomto pfipadé je nutno vysavac zaparkovat do nabijeci zékladny
D1 rucné. Predtim se ujistéte, ze nabijeci zakladna je pripojena k sitové zasuvce. To je signalizovano rozsvicenou
kontrolkou D7. Prepinac A13 robotického vysavace musi byt v poloze | (zapnuto).

Uchopte roboticky vysavac a ruéné jej nasadte do nabijeci zékladny D1 tak, aby se spojily nabiject kontakty A15
vespod robotického vysavace s nabijecimi kontakty D4 nabijeci zakladny. Po spojeni kontaktd se zahdji proces
nabijeni.

| Pozndmka:
Roboticky vysavat Ize dobit i bez vyuziti nabijeci zakladny. Ke zdifce A5 robotického vysavace
pripojte konektor D6 piivodniho kabelu sitového adaptéru D5 a vidlici piivodniho kabelu
zasuiite do sitové zasuvky.

PECE O VESTAVENY AKUMULATOR

Doporucujeme neprerusovat nabijeci cyklus a udrzovat akumulator C1 v nabitém stavu.

Roboticky vysava¢ nenechavejte zbytecné dlouhou dobu plné nabity nebo vybity stat.

Akumulator €1, ktery je ponechan dlouhou dobu ve vybitém stavu, se méize sam vybit pod pipustnou hodnotu
atim maze dojit k jeho nevratnému poskozeni.

RESENI PROBLEMU A CHYBOVA HLASENI

= Roboticky vysava je schopen sém rozpoznat problém a ohlasit jej prostiednictvim varovného akustického
signalu. V takovém pripadé se vysavac zastavi a na displeji A6 se zobrazi kod chybového hlaseni.

= Nize uvedend tabulka vam pomdize najit piicinu a odstranit problém. Po odstranéni problému mizete uvést
vysavac opét do provozu.

jisti, které standardy pouziva vase Wi-Fi sit a vas router, obratte se na svého posk
internetového piipojeni nebo vyrobce routeru.

pasmem 2,4 a 5 GHz. Podporovany jsou Sifrovaci standardy WPA a WPA2-PSK. Pokud si nejst
» Postazenianainstalovani vas aplikace sama provede postupem pfipojenim robotického vysavace k vasi Wi-Fisiti.

koD
CHYBOVEHO | PRICINA RESENI
HLASENI
e e * Béhem nabijeni robotického vysavace doslo k vypadku
Preruseni privodniho o P
oo .| napdjeciho proudu. Po obnoveni dodavky proudu bude
napéjeni béhem dobijeni L N N - .
N o nabijeni automaticky pokracovat. Pokud ne, stisknéte tlacitko
E2 nebo jste roboticky . I o
P . HOME na vysavaci nebo na dalkovém ovladani.
vysavac vypnuli . PRV S
“epinacem A13. = Zapnéte napajeni robotického vysavace piepnutim spinace
prep : A13 do polohy | (zapnuto).
Nizkénapéti pifvodniho | ZXontrolute sprévné zapojen hapéjecho adaptéru D5
s k nabijeci zékladné a zasunuti vidlice pfivodniho kabelu do
proudu pro nabijeninebo | . 7
E3 e R sitové zasuvky.
selhani automatického ; - P,
nabijen. Spustte znovu nabijeci proces. Pokud se vysavac nezacne
| nabijet, kontaktujte servisni stredisko.
BN Nebezpedi padu na levé
strané vysavace.
2 Nebezpecipadunapravé | Snimace proti padu zaregistrovaly prostor, do kterého by
strané vysavace. vysavac mohl spadnout. Pfesurite vysavac na jiné misto.
Vycistéte snimace proti padu.
E13 Nebezpeci padu na predni
strané vysavace.
21 Levé kolecko A18 je ve
| vzduchu.
Pravé kolecko A25 je v Zkontrolujte, zda Je prlslusng ko\ecfo vysavate pevnéna
E22 podlaze. Pokud najel vysavac na néjakou prekazku nebo visi
vzduchu. 7 b ¥ ot
nad mezerou, peneste jej jinam. Zkontrolujte, zda se prislusné
o Predniotoiné koleeko kolecko volné otéci a v pipadé potieby odstrafite necistoty.
A22 je ve vzduchu.
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Snimac nérazu na levé
E31 strané zaregistroval
prekazku.

Snimac narazu na pravé PP P . . .
Snimac narazniku na prislusné strané vysavace zaregistroval

£32 stha nizareg|stroval piekazku. Odstrarite piekazku nebo presuiite vysavac na
prekazku. -
jiné misto.
Snimac narazu na piedni
E33 strané zaregistroval
prekazku.

Pretizeni levého kolecka

ES A18. Doslo k pretizeni motoru kolecka a k jeho néslednému
o zaseknuti vlivem necistot. Zkontrolujte, zda se pfislusné
E42 Petizeni praveho kolecko volné otécia v pipadé potieby odstrarite necistoty.
kolecka A25.
Pretizeni levého bocniho
E43 o P
rotacniho kartace A16. | poglo k pretizeni motoru boéniho kartéée a k jeho naslednému
zaseknuti vlivem necistot. Vycistéte rotacni karta dle pokyndi
Pretizeni pravého boéniho | ¥ €dsti tidrzba tohoto navodu.
£ rotacniho kartace A23.
Doslo k pretizeni motoru ventilétoru. Nadoba na prach A29
Eas Pretizeni motoru je pravdépodobné zcela pina nebo je rotacni kartac A21 silné

ventilatoru. zanesen necistotami. VyCistéte vysavac dle pokynii v casti

tidrzba tohoto navodu.

Doslo k pietizeni motoru kartace a k jeho naslednému

CENTRALNIROTACNI KARTAC

Zatlacte na zdpadku G1 centralniho rotacniho kartace A21 a vyjméte rotacni kartac A211 s kompletnim krytem
G2aG4.

Suchym hadfikem vycistéte saci otvor A30 a prostor, ve kterém byl rotacni karta¢ A21 ulozen.

Stisknéte zapadky G3 horniho krytu G2 a horni kryt G2 sejméte. Potom odklopte svorku G5 a rotacni kartac
vyjméte z dolniho krytu G4. Z kartack(i G6 rotacniho kartace A21 odstrarite veskeré necistoty (prach, namotané
vlasy, zvifeci chlupy apod.).

Rotacni karta¢ A21 namontujte zpét opacnym zplisobem demontaze.

BOCNI ROTACNI KARTACE

= Demontujte bocni rotacni kartace A16 a A23 vytazenim smérem vzhiru. Z rotacnich kartaci A16 a A23
azmista, kde byly pipevnény, odstrarite veskeré necistoty. Po vycisténi je pfipevnéte zpét. V pfipadé opotiebeni
je vyméiite za nové,

KOMPLETNi ROBOTICKY VYSAVAC

= Povrch robotického vysavace pravidelné otirejte mékkym suchym hadiikem.

= Alespori jednou za tyden nebo castéji vycistéte predni otoéné kolecko A22, motorizovand kolecka A18 a A25,
centralni rotacni kartac A21, saci otvor A30, bocni rotacni kartéce A16 a A23, nabijeci kontakty A15, senzory
v pednim narazniku A2, spodni senzory A14, A17, A19, A24 a A27 a nabijeci zékladnu D1.

Z pedniho otocného kolecka A22 a motorizovanych kolecek A18 a A25 nejdfive odstrarite pfipadné hrubsi
necistoty. Poté je oistéte po celém obvodu mirné navihcenym hadfikem a otfete dosucha. Nezapomeiite ocistit
i prostor kolem kolecek.

Senzory umisténé v narazniku A2, senzory A14, A17, A19, A24 a A27 vespod robotického vysavace, povrch
nabijeci zakladny D1 véetné nabijecich kontaktd D4 otfete suchym mékkym hadiikem nebo vatové tycinky.

SKLADOVANI

Pokud nebudete roboticky vysavac delsi dobu poutivat, provedte nasledujici:

Ocistéte roboticky vysava dle kapitoly Cisténi a tdrzba.

Z robotického vysavace odpojte a vyjméte akumulator C1 dle kapitoly Viozeni a vyjmuti akumulatoru.
Z dalkového ovladani B1 vyjméte baterie dle postupu Viozeni a vyména baterii v dalkovém ovladani.
Nabijeci zdkladnu D1 odpojte od sitové zasuvky.

Roboticky vysavac s kompletnim prislusenstvim ulozte na suchém, Cistém a chladném misté.

E46 Pretizeniotaéniho zaseknuti vlivem necistot, Vycistéte rotaéni karta¢ dle pokynd TECHNICKE UDAJE
kartéce A21. PR !
v Casti Udrzba tohoto névodu.
Roboticky vysavat
e e s . PR Rozméry (priimér x vyska) 335x85 mm
Akumulitor €1 e témé Akumulator je téméf \{yb\’ty’a roboticky vysavate uz neni sim Hmotnost 25kg
Lo L schopen zajet do nabijeci zakladny. Je nutno jej do zakladny P " " N
vybity. e Provozni ¢as na jedno nabiti az120 min
) Objem nadoby na prach 500 ml
mnm Probihé nabijeni. Informativni hléseni - roboticky vysavac je v rezimu nabijeni Sitovy adaptér
FULL Nabijeni dokonceno. Informativni hlaseni - roboticky vysavac je plné nabit Jmenovity rozsah napéti 100-240V AC
Informativni hld$eni - roboticky vysavac se pokousf pfipojit menovi kmitocet S0/60Hz
CONN Piipojovani kWi-Fi. e oy pokowipiipo) Vystup 530V, 21A
k Wi-Fisiti
FAIL Chyba pripojeni k Wi-Fi. Informativni hlaseni - pfipojeni k Wi-Fi siti se nezdailo Akumulétor
Typ 2200 mAh Li-ion
succ Pripojeno k Wi-Fi siti. Informativni hlaseni - roboticky vysavac je piipojen k Wi-Fi siti Vystup 144V
Vstup 04A
» Pokud se roboticky vysavac zastavi a nedafi se vam jej znovu uvést do provozu, zkuste jej vypnout a znovu Vykon e 600mA
zapnout prepinacem A13. Pokud problém pretrvav, obratte se na autorizované servisni stredisko. Doba nabijeni 4-6h
Sgew Nabijeci stanice
CIS_ Em A UDRZPA " ) L o Jmenovity rozsah napéti 100-240V AC
» Pred astgmm vypnere roboticky vysava¢ nastavenim prepinace A13 do polohy 0 (vypnuto) a nabijeci zékladnu Jmenovity kmitocet 50/60 Hz
D1 odpojte od sitové zasuvky. Vystup 24V, 600 mA

K cisténi nikdy jte Cistici prostiedky im Gcinkem, fedidla apod.
Zanedbévani ¢isténi a Gdrzby mize negativné ovlivnit fungovani robotického vysavace a vést ke snizeni jeho
vykonu.

NADOBA NA PRACH A FILTRY

» Pokazdém pouziti vycistéte nadobu na prach A29. Stisknéte tlacitko A31 pro otevieni vika A4 a vyjméte nadobu
na prach A29. Odjistéte boéni zapadku F1 vika nddoby na prach a viko F2 otevete. Vyjméte filtr F3 a znadoby na
prach A29 vysypejte necistoty. Z hygienickych divodd to doporucujeme provést mimo obytny prostor.

» Nadobu na prach otistéte vihkym hadiikem. V piipadé vétsiho znecistén lze nadobu na prach A29 kompletné
omyt pod tekouci vodou. Pfed mytim nejprve vyjméte ramecek s filtrem F4. Nadobu na prach A29 omyjte vodou
adobre ji vysuste. Vratte zpét ramecek s filtrem F4.

» Viko F2 fadné uzaviete. Uzavieni vika F2 je signalizovano cvaknutim. Nadobu A29 vratte zpét na své misto a viko
A4 uzaviete.

FILTRY
« Filtry F3 a F4 gistéte jednou tydné. Po vyprézdnéni nadoby na prach A29 vyjméte filtr F3 i rémecek s filtrem
F4 (HEPA). Filtr F4 vyjméte z ramecku a spolecné s filtrem F3 je vyklepejte je mimo obytny prostor. V pripadé
vétsiho znecisténi mizete filtr F3 omyt pod tekouci viaznou vodou. Po omyti nechejte filtr F3 volné uschnout.
Filtr F4 (HEPA) ocistéte prilozenym Stéteckem F5. Viycisténé filtry F3 a F4 vioZte zpét na své misto. Nez viozite
filtry F3 a F4 zpét, ujistéte se, ze jsou naprosto suché. Z hygienickych divodi doporucujeme filtry F3 a F4 ménit
kazdé tfi mésice.
Poznémka:
Filtr F4 je typu HEPA, coz znamena vysoce efektivni filtr vzduchovych castic. Jeho dkolem je
zachytit nejjemnéji castice neistot, které nezachytil filtr F3.

MopP

» Pokazdém poutiti funkce mopu sejméte antistatickou prachovku E9, vyperte ru¢né ve vlazné vodé s piidavkem
malého mnozstvi jemného praciho prasku a nechejte jej volné uschnout. Drzak E1 otfete mimé navihéenym
hadrikem a poté jej vytiete dosucha.

Deklarovana hodnota emise hluku je nizi nez 60 dB(A), coz predstavuje hladinu A akustického vykonu vzhledem
k referenénimu akustickému vykonu 1 pW.

VYSVETLENi TECHNICKYCH POJMU

Stupeii ochrany pfed lirazem elektrickym proudem:
D Tiida Il - Ochrana pred trazem elektrickym proudem je zajisténa dvojitou nebo zesilenou izolaci.

Zmény textu a technickych parametrdi vyhrazeny.
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LIKVIDACE POUZITYCH AKUMULATORU

Pied odevzdanim vyrobku na urceném sbémém misté je tieba zajistit, aby z néj byl vyjmut vestavény
dtor. Pred vyjmutim dtoru Ujistéte se, Ze prepina¢ A13 je nastaven v poloze 0 (vypnuto).

Z krytu A20 odsroubuite Sroubky a kryt A20 sejméte. Odpojte konektor €3 od konektoru €2 a akumulator C1

vyjméte ven. Pfipevnéte zpét kryt A20 akumulatoru.

Tento symbol znamen, Ze pouzité akumulatory a baterie nepatfi do bézného komunéiniho
odpadu. Ke spravné likvidaci odevzdejte pouzité akumulatory a baterie na urcend sbémé
mista. Spravnou likvidaci akumulator(i a baterii pomizete predejit negativnim dopadtm na
Zivotni prostredia lidské zdravi.

Likvidace v ostatnich zemich mimo Evropskou unii

Tento symbol je platny v Evropské unii. Cheete-li likvidovat pouzité baterie a akumulatory,

vyzadejte si potrebné informace o spravném zplisobu likvidace od mistnich tfadd nebo
svého prodejce.

POKYNY A INFORMACE O NAKLADANI S POUZITYM OBALEM

Pouzity obalovy material odlozte na misto uréené obci k ukladani odpadu.

LIKVIDACE POUZITYCH ELEKTRICKYCH A ELEKTRONICKYCH ZARIZENI
Tento symbol na produktech anebo v privodnich dokumentech znamend, ze pouzité
elektrické a elektronické vyrobky nesmi byt pridany do bézného komunélniho odpadu. Ke
spravné likvidaci, obnové a recyklaci predejte tyto vyrobky na urcena sbémé mista.
Alternativné v nékterych zemich Evropské unie nebo jinych evropskych zemich mZete vrétit
své vyrobky mistnimu prodejci pfi koupi ekvivalentniho nového produktu. Spravnou likvidaci
tohoto produktu pomiizete zachovat cenné piirodni zdroje a napomahéte prevenci
potencidlnich negativnich dopadi na Zivotni prostiedi a lidské zdravi, coz by mohly byt
_ dussledky nespravné likvidace odpadu. Dal3i podrobnosti si vyzadejte od mistniho Gfadu nebo

predpisy udéleny pokuty.

Pro podnikové subjekty v zemich Evropské unie
Cheete-li likvidovat elektrickd a elektronicka zafizeni, vyZadejte si potebné informace od svého
prodejce nebo dodavatele.

c € Tento vyrobek spliiuje veskeré zékladni pozadavky smérnic EU, které se na néj vztahuji.

Likvidace v ostatnich zemich mimo Evropskou unii
Tento symbol je platny v Evropské unii. Cheete-li tento vyrobek zlikvidovat, vyzadejte si potfebné informace
0 spravném zpUsobu likvidace od mistnich tfadd nebo od svého prodejce.
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